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Die Erfindung betrifft einen Kontakttrager (Steckverbin- 
der) zur Steckverbindung mit einer zugehorigen Dose 
(Zundpiile) bei gleichzeitiger Kontaktierung korrespondie- 5 
render Kontaktteile von Kontakttrager und Dose. 

Ein solcher Kontakttrager ist aus der DE 195 34 205 C2 
bekannt und wird zum Beispiel in Ruckhaltesystemen 
(Gurtstraffer, Airbag) von Kraftfahrzeugen eingesetzt. Da- 
bei wird neben einer ieichten Montage eine hohe Funktions- 10 
sicherheit gefordert. 

Dies gilt insbesondere in Hinblick auf die Verrastung von 
Kontakttrager und Dose, wobei einerseits gefordert wird, 
daB die Kontaktteile (Kontaktfedem) des einen Bauteils si- 
cher mit den Kontaktteilen (Kontaktstiften) des anderen is 
Bauteils im zusammengebauten (gesteckten) Zustand kon- 
taktieren und andererseits sichergestellt sein muB, daB Kon- 
takttrager und Dose sich nicht unbeabsichtigt voneinander 
wieder losen. 

Dieses Problem wird bei dem vorstehend genannten 20 
Stand der Technik dadurch gelost, daB der Kontakttrager 
und die Dose in einem ersten Arbeitsschritt miteinander 
kontaktiert und verrastet werden und in einem zweiten Ar- 
beitsschritt ein Verriegelungsglied als sogenannte Sekundar- 
verriegelung hinter Rastarme des Kontakttragers gefuhrt 25 
wird, um die Verrastung gegen unbeabsichtigtes Losen zu 
sichern. 

Mit der vorliegenden Erfindung soli eine Mdglichkeit 
aufgezeigt werden, wie der Kontakttrager und die zugeho- 
rige Dose (beziehungsweise die jeweiligen Kontaktteile) in 30 
einem einzigen Arbeitsschritt verrastet werden konnen, wo- 
bei gleichzeitig sichergestellt sein soli, daB eine gegensei- 
tige Kontaktierung der Kontaktteile und Verrastung von 
Kontakttrager und Dose nur bei ordnungsgemaBer und voll- 
standiger Montage erfolgt. 35 

Grundgedanke der Erfindung ist es, in den Kontakttrager 
einen Sicherungsmechanismus einzubauen, der erst dann 
aktivierbar ist, wenn Rastmittel des Kontakttragers mit zu- 
gehorigen Rastmitteln der Dose verrastet sind und erst dann 
eine gegebenenfalls vorgesehene Sekundarverriegelung 40 
ausgelost wird, wahrend im Fall einer unvollstandigen Mon- 
tage der Kontakttrager selbstandig wieder von der Dose ge- 
lost wird. 

Auf diese Weise erkennt der Monteur eine unvollstandige 
Verriegelung von Kontakttrager und Dose zuverlassig und 45 
kann einen neuen Steckvorgang einleiten. Eine Fehlverrie- 
gelung und ein damit verbundenes Sicherheitsrisiko werden 
zuverlassig verhindert. 

In ihrer allgemeinsten Ausfuhrungsform betrifft die Erfin- 
dung danach einen Kontakttrager zur Steckverbindung mit 50 
einer zugehorigen Dose bei gleichzeitiger Kontaktierung 
korrespondierender Kontaktteile von Kontakttrager und 
Dose, mit folgenden Merkmalen: 

- im Kontakttrager ist ein Schieber angeordnet, 55 

- der Schieber ist parallel zur Bewegungsrichtung des 
Kontakttragers bewegbar und in Bewegungsrichtung 
des Kontakttragers von mindestens einer Feder beauf- 
schlagt, 

- der Schieber wird von einem Organ gehalten, das 60 
den Schieber erst dann unter der Wirkung der Feder(n) 
freigibt, wenn Rastarme des Kontakttragers, die in 
Steckrichtung des Kontakttragers vorstehen, in korre- 
spondierende Rastausnehmungen der Dose eingerastet 
sind und der Kontakttrager seine vollstandige Steckpo- 65 
sition gegeniiber der Dose erreicht hat. 

Mit anderen Worten: zur Montage (Verriegelung) von 



Kontakttrager und Dose ^HP er Kontakttrager (mit seinen 
Kontaktteilen, beispielsweil^ontaktfedern) auf eine zuge- 
horige Dose aufgesetzt und gegen diese vorgeschoben, bis 
seine federnden Rastarme in korrespondierende Rastaus- 
nehmungen der Dose einrasten. 

Bis zu diesem Zeitpunkt bleibt der genannte Schieber in 
seiner Ursprungsposition, und zwar durch das genannte Or- 
gan, welches den Schieber formschlussig bis zu diesem 
Zeitpunkt festhalt. 

Erst in dem Moment, in dem die Rastarme des Kontakt- 
tragers in die Rastausnehmungen der Dose einrasten, gibt 
das Organ den Schieber frei, der unter der Wirkung der ge- 
nannten Feder nunmehr in Steckrichtung des Kontakttragers 
nachgefuhrt wird, Nach einer Ausfuhrungsform weist der 
Schieber in Steckrichtung des Kontakttragers frei vorste- 
hende Verriegelungsarme auf. Nach Freigabe des Schiebers 
konnen die Verriegelungsarme des Schiebers hinter die 
Rastarme des Kontakttragers gefuhrt werden und diese ge- 
gen unbeabsichtigtes Losen sichern und bewirken dann eine 
Sekundarverriegelung der Rastarme des Kontakttragers. 

Wurde der Steckvorgang von Kontakttrager und Dose un- 
vollstandig ausgefuhrt, sind die Rastarme des Kontakttra- 
gers also nicht in die Rastausnehmungen der Dose eingera- 
stet, bewirkt die Feder, sobald der Monteur den Kontakttra- 
ger loslaBt, daB der Kontakttrager wieder aus seiner bis da- 
hin erreichten Position gegeniiber der Dose in die Aus- 
gangssteliung zuruckgefuhrt wird. 

Es besteht demnach eine Wechselwirkung aufgrund der 
Federanordnung zwischen Schieber und Kontakttrager. Ei- 
nerseits bewirkt die Feder bei ordnungsgemaBer Verriege- 
lung von Kontakttrager und Dose ein Nachfuhren des Schie- 
bers, andererseits bewirkt die Feder bei unvollstandiger 
Steckung eine Zuriickfuhrung des Kontakttragers (ein er- 
neutes Losen des Kontakttragers von der Dose). 

Nach einer Ausfuhrungsform stutzt sich die Feder mit ei- 
nem Ende gegen den Schieber und mit einem anderen Ende 
gegen den Kontakttrager ab. Dabei kann die Feder, je nach 
Ausbildung des Kontakttragers, beispielsweise eine Blattfe- 
der oder eine Spiralfeder sein. Eine Spiralfeder wird sich 
insbesondere bei einer mehr oder weniger zyiindrischen 
Bauform des Kontakttragers anbieten; eine Blattfeder kann 
beispielsweise dann gewahlt werden, wenn der Kontakttra- 
ger abgewinkelt ausgebildet ist, wie dies in der 
DE 195 34 205 C2 gezeigt wird. 

Das Organ kann aus einem im Schieber angeordneten 
Zapfen bestehen, wobei in dem Zapfen ein mit dem Kon- 
takttrager verbundener Stift parallel zur Bewegung des Kon- 
takttragers gefuhrt ist. Dabei konnen der Kontakttrager und 
der Stift materialschlussig ausgebildet sein. Daraus folgt un- 
mittelbar, daB der Stift entsprechend der Bewegung des 
Kontakttragers (des Gehauses des Kontakttragers) jeweils 
mitgefuhrt wird. 

Nach einer Ausfuhrungsform weist der Zapfen eine paral- 
lel zur Bewegungsrichtung des Kontakttragers verlaufende, 
nach oben offene Axialnut auf, entlang der der Stift gefuhrt 
ist. 

Dabei kann der Zapfen an seinem oberen Ende eine Ver- 
dickung aufweisen, die im nicht gesteckten Zustand des 
Kontakttragers in einer korrespondierenden Ausnehmung 
des Schiebers einliegt und den Schieber gegen die Wirkung 
der Feder gegeniiber dem Zapfen (formschlussig) festhalt. 

Nach einer weiteren Ausfuhrungsform sind Schieber, 
Zapfen und Stift so ausgebildet und angeordnet, daB der 
Stift bei vollstandiger Steckposition des Kontakttragers ge- 
geniiber der Dose eine Position relativ zum Zapfen ein- 
nimmt, bei der der Zapfen aus einer formschlussigen Ver- 
bindung mit dem Schieber unter der Wirkung der Feder ge- 
lost wird und der Schieber aufgrund der Wirkung der Feder 
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eft^H^ird. eine zugehorige Kurzschl^^pe 



relativ zum Kontakttrager nachgeff^^ird. 

Mil anderen Worten: in einem noch nicht oder nicht voll- 
standig gesteckten Zustand des Kontakttragers gegenuber 
der Dose nimmt der Stift in der Axialnut des Zapfens eine 
Position ein, bei der der Stift den Zapfen in formschliissiger 5 
Verbindung gegenuber dem Schieber halt. Erst wenn der 
Kontakttrager soweit auf und in die Dose vorgeschoben 
wurde, daB seine Rastarme in die Rastausnehmungen der 
Dose eingerastet sind, erreicht der Stift eine Position inner- 
halb des Zapfens, bei der der Zapfen unter der Last der Fe- 10 
der aus der formschliissigen Verbindung mit dem Schieber 
gelost wird, so daB der Schieber in Richtung auf die Dose 
nachgefuhrt werden kann, um zum Beispiei gleichzeitig mit 
seinen Verriegelungsarmen die gewunschte Position der Se- 
kundarverriegelung gegenuber den Rastarmen des Kontakt- 15 
tragers einzunehmen. 

Bei der beschriebenen Ausfiihrungsform des Zapfens mit 
nach oben offener Axialnut wird dies erreicht, wenn der Stift 
am Boden (am Grund) der Axialnut angelangt ist, so daB die 
beiden oberen, verdickten Abschnitte des Zapfens sich ge- 20 
geneinander (in die Axialnut hinein) verformen konnen und 
der FormschluB gelost wird. Eine andere Moglichkeit be- 
steht darin, den Zapfen insbesondere in seinem Verriege- 
lungsteil gegenuber dem Schieber aus einem elastischen 
Material auszubilden, welches unter der Last der Feder eine 25 
Verformung erlaubt, die den Zapfen aus dem FormschluB 
gegenuber dem Schieber lost, wenn der Stift aus diesem Be- 
reich herausgefuhrt ist. 

Der genannte Kontakttrager ermoglicht die gewunschte 
Verriegelung mit einer zugehorigen Dose in einem einzigen 30 
Arbeitsschritt, einschlieBlich zugehoriger Sekundarverrie- 
gelung, weil der Schieber, wie ausgefuhrt, aufgrund der 
Wirkung der Feder automatisch nachgefuhrt wird, sobald 
der Kontakttrager seine ordnungsgemaBe Verriegelungspo- 
sition gegenuber der Dose erreicht hat. 35 

Sofern es notwendig ist, den Kontakttrager gleichwohl zu 
einem spateren Zeitpunkt von der Dose zu losen, bietet die 
Erfindung hierfiir eine Ausfiihrungsform an, bei der der 
Schieber mindestens einen Ansatz aufweist, der sich in eine 
von auBen zugangliche Offnung des Kontakttragers er- 40 
streckt. Uber die Offnung kann dann zum Beispiei ein Werk- 
zeug eingefuhrt werden, um den Ansatz zu greifen und von 
der Dose wegzubewegen, so daB die Sekundarverriegelung 
gelost und der Kontakttrager anschlieBend wieder aus der 
Dose herausgezogen werden kann. 45 

Diese Ausfiihrungsform laBt sich dahingehend weiterbil- 
den, daB der Schieber mindestens einen, sich durch die Off- 
nung des Kontakttragers nach auBen erstreckenden Ansatz 
aufweist, vorzugsweise zwei, diametral gegenuberiiegende 
Ansatze aufweist, die dann per Hand ergriffen werden kon- 50 
nen, um den Schieber so von der Dose weg zu bewegen und 
die Sekundarverriegelung aufzuheben. Danach kann der 
Kontakttrager unter Verformung seiner Rastarme aus den 
Rastausnehmungen der Dose herausgefuhrt werden. 

Die genannten Ansatze des Schiebers sind beispielsweise 55 
senkrecht zur Bewegungsrichtung des Schiebers angeord- 
net. Dies erleichtert es, den Schieber manuell zuruckzuftih- 
ren. 

Obwohi der Kontakttrager in einem einzigen Arbeits- 
gang, wie geschildert, mit der Dose verriegelt werden kann, 60 
findet ein zweistufiger Verriegelungsvorgang statt, namlich 
zuerst die Verrastung der Rastarme des Kontakttragers in 
den Rastausnehmungen der Dose und danach die Sekundar- 
verriegelung uber die Verriegelung sarme des Schiebers. 

Diese Technik laBt sich dahingehend weiterbilden, daB 65 
Verriegelungsarme des Schiebers so angeordnet und ausge- 
bildet sind, daB sie unmittelbar vor Erreichen ihrer Siche- 
rungsstellung gegenuber den Rastarmen des Kontakttragers 



eine zugehorige Kurzschl^^er zwischen den Kontakttei- 
len (Kontaktstiften) der Dose losen. 

Auf diese Weise wird sichergestellt, daB die von der 
KurzschluBfeder gebildete KurzschluBbriicke erst zuverlas- 
sig dann gelost wird, wenn auch die Sekundarverriegelung 
wirksam wird, also eine ordnungsgemaBe Verriegelung von 
Kontakttrager und Dose sowie eine ordnungsgemaBe Kon- 
taktierung der wechselseitigen Kontaktteile stattgefunden 
hat. 

In einer weiteren Ausfiihrungsform weist der Kontakttra- 
ger einen Demontageschieber auf, der den Schieber und die 
den Schieber beaufschlagende(n) Feder(n) mindestens seit- 
lich ubergreift und an seinem, der Dose zugewandten Ende 
einen korrespondierenden Ansatz des Schiebers untergreift. 

Auf diese Weise wird vermieden, daB der Schieber bei der 
Montage blockiert wird, wenn der Monteur den Kontakttra- 
ger seitlich greift. Der Demontageschieber schutzt quasi die 
dahinter angeordneten Bauteiie des Kontakttragers. Die ge- 
nannte Form des Demontageschiebers sorgt dafur, daB der 
Schieber zwar mit der Hilfe des Demontageschiebers aus 
der Vemegelungsposition herausgezogen werden kann, der 
Schieber aber ansonsten frei gegenuber dem Demontage- 
schieber beweglich ist. Gleichzeitig wird der Schieber gegen 
unbeabsichtigtes Beruhren geschutzt. 

Weitere Merkmale der Erfindung ergeben sich aus den 
Merkmalen der Unteranspruche sowie den sonstigen An- 
meldungsunterlagen. 

Die Erfindung wird nachstehend anhand zweier Ausfuh- 
rungsbeispiele naher erlautert. 

Dabei zeigen die Fig. la, lb und lc bzw. 2a, 2b und 2c, je- 
weiis in schematisierter Schnittdarstellung, zwei alternative 
Zuordnungen eines Kontakttragers zu einer Dose beim 
Steckvorgang in jeweils drei unterschiedlichen Montagepo- 
sitionen. 

Fig. 2d ist eine zu dem Ausfuhrungsbeispiel der Fig. 2a 
bis 2c korrespondierende perspektivische Ansicht des Kon- 
takttragers. Gleiche oder gleichwirkende Bauteiie sind mit 
gleichen Bezugsziffern gekennzeichnet. 

Mit dem Bezugszeichen 10 ist ein Kontakttrager bezeich- 
net, wahrend das Bezugszeichen 50 eine zugeordnete Dose 
beschreibt. 

Der Kontakttrager 10, dessen Kontaktfedern nicht darge- 
stellt sind, umfaBt ein Gehause 12, von dem, in Richtung auf 
die Dose 50, zwei Rastarme 14 mit nach auBen vorragenden 
Rastvorsprungen 16 abstehen. 

Im Inneren des Gehauses 12 ist ein Schieber 18 angeord- 
net, der koaxial zur Mittenlangsachse M des Kontakttragers 
10 verlauft und einen zweiteiligen Basisteil umfaBt, wobei 
die beiden Abschnitte 18a, b des Basisteils 18 am oberen 
Ende um 180° nach auBen abgewinkelt sind und in zwei 
Verriegelungsarme 20 ubergehen, die mit ihrem jeweils 
freien Ende in Richtung auf die Dose 50 verlaufen und par- 
allel zur Mittenlangsachse M des Kontakttragers 10 ausge- 
richtet sind. 

In der in Fig. la dargestellten Montageposition (vor dem 
Steckvorgang) liegt der Schieber 18 entsprechend auf Ab- 
schnitten 12a des Gehauses 12 auf. 

Zwischen den beiden Teilen 18a, 18b des Basisteils ist ein 
Zapfen 22 angeordnet, der koaxial zur Mittenlangsachse M 
einen nach oben offenen Schlitz 24 aufweist, in dessen obe- 
rem Ende ein Stift 12s einliegt, der mit den ubrigen Teilen 
des Gehauses 12 materialschlussig ist. 

Mit seinem unteren Ende stutzt sich der Zapfen 22 auf ei- 
nem Steg 53 ab, der von einem Boden 50b der Dose 50 ko- 
axial zur Mittenlangsachse M nach oben absteht. 

Gegen die obere Stirnflache des Schiebers 18 stiitzen sich 
zwei Federn 30 mit ihrem unteren Ende ab. Mit ihrem obe- 
ren Ende liegen die Federn 30 gegen einen oberen Abschnitt 
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12o des Gehauses 12 an. 

Zwischen Dose 50 und Kontakttrager 10 liegt ein Isolier- 
ring 40, der sich topfartig in die Dose 50 erstreckt und mit 
seinem unteren Abschnitt 40u auf dem Boden 50b der Dose 
50 aufliegt. 5 

In der Dose 50 sind zwei Kontaktstifte 52 zu erkennen, 
die parallel zur Mittenlangsachse M in Richtung auf den 
Kontakttrager 10 verlaufen und so angeordnet sind, daB zu- 
gehorige (nicht dargestellte) Kontaktfedern des Kontakttra- 
gers 10 im weiteren Steckvorgang auf die Kontaktstifte 52 10 
auflaufen und diese ubergreifen und kontaktieren. 

In der in Fig. la dargestellten Ausgangsposition liegen 
die Verriegeiungsarme 20 des Schiebers 18 mit ihrer AuBen- 
seite gegen die Innenseiten der Rastarme 14 an. 

Zur Verriegelung von Kontakttrager 10 und Dose 50 15 
greift der Monteur das Gehause 12 und druckt es in Rich- 
tung auf die Dose 50 (Fig. lb). Dabei laufen die Rastarme 
14 des Kontakttragers 10 zunachst auf den Isolierring 40 so- 
wie dahinter angeordnete Vorsprunge 50v der Dose 50 auf 
(wobei sie jeweils nach innen verformt werden, wie Fig. lb 20 
zeigt), bevor sie anschlieBend in korrespondierende Rastoff- 
nungen 54 der Dose 50 einrasten. 

Bis zu diesem Zeitpunkt bleibt die Position des Schiebers 
18 unverandert, und zwar aufgrund der Sperrwirkung des 
Zapfens 22, der mit Verdickungen 22v am oberen Ende in 25 
korrespondierenden Ausnehmungen 26 des Schiebers 18 
einliegt. 

Kurz vor beziehungsweise wahrend des Einfederns der 
Rastarme 14 in die Rastoffnungen 54 sind die Federn 30 ge- 
rnaB Fig. lb gespannt und bewirken so, in dem Moment, in 30 
dem die Rastarme 14 in die Rastausnehmungen 54 einfe- 
dern, eine Bewegung des Schiebers 18 in Richtung auf die 
Dose 50, wobei die Verriegeiungsarme 20 des Schiebers 18 
(erneut) hinter die Verriegeiungsarme 14 des Kontakttragers 
10 gefuhrt werden (Fig. lc). 35 

Die Bewegung des Schiebers 18 wird dadurch ermog- 
licht, daB der Stift 12s zu diesem Zeitpunkt seine tiefste Stel- 
lung innerhalb des Schlitzes (der Nut) 24 erreicht hat und 
die verdickten Abschnitte 22v des Zapfens 22 nach innen fe- 
dern konnen und damit aus den Ausnehmungen 26 gelost 40 
werden (Fig. lb). 

Gleichzeitig entspannen sich die Federn 30 wieder (Fig. 

lc). 

Fig. lc zeigt entsprechend den vollstandig und sicher ge- 
steckten Zustand von Kontakttrager 10 und Buchse 50, bei 45 
dem die (nicht dargestellten) Kontaktfedern des Kontakttra- 
gers 10 die Kontaktstifte 52 der Dose 50 ubergreifen und 
kontaktieren. 

Zusatzlich bewirken die Verriegeiungsarme 20 des Schie- 
bers 18 wahrend ihrer Bewegung in Richtung auf die Dose 50 
50, daB unrnittelbar vor Erreichen der maximalen Eingriffs- 
position des Schiebers 18 in die Dose 50 eine zwischen den 
Kontaktstiften 52 ausgebildete KurzschluBbrucke (nicht 
dargestellt) gelost wird. 

Sollte der Kontakttrager 10 (noch) nicht vollstandig in die 55 
Dose 50 gefuhrt sein (Fig. lb) und der Steckvorgang an die- 
ser Stelle, aus welchen Griinden auch immer, unterbrochen 
werden, bewirken die gespannten Federn 30 (Fig. lb) auto- 
matisch eine Riickfuhrung des Kontakttragers 10 in die in 
Fig. la dargestellte Ausgangsposition, so daB eine unvoll- 60 
standige Steckposition sicher vermieden wird. 

Soweit es nach voilstandiger Steckung von Kontakttrager 
10 und Dose 50 notwendig sein sollte, den Kontakttrager 10 
von der Dose 50 wieder zu losen, kann dies iiber senkrecht 
zur Mittenlangsachse M abstehende Arme 19 des Schiebers 65 
18 erfolgen, die in entsprechenden Offnungen des Gehauses 
12 gefuhrt sind, wobei die Arme 19 von auBen per Hand er- 
griffen werden konnen. Sobald der Schieber 18 auf diese 
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Weise per Hand von der ^030 gelost wurde, entfallt die 
Sekundarsicherung fur dierastarme 14 des Kontakttragers 
10, der entsprechend anschlieBend ebenfalls wieder aus der 
Dose 50 gelost werden kann. 

Das Ausfuhrungsbeispiel nach den Fig. 2a-d entspricht in 
seinem prinzipiellen Aufbau dem der Fig. la-c, so daB 
nachstehend nur erganzte/geanderte Konstruktionsmerk- 
male beschrieben werden. 

Der Schieber 18 liegt nur mit seinen oberen, endseitigen 
Arrnen 19 auf dem Gehause 12 auf (bei 12b). 

Benachbart zu diesem Gehauseteil 12b und den Armen 19 
ist ein Demontageschieber 60 angeordnet, der zwei Seiten- 
flachen 60a, b und eine obere Abdeckung 60c aufweist, die 
eine Ausnehmung 62 aufweist, in der bei Fig. 2a der obere 
Gehauseabschnitt 12o einliegt. Die Seitenflachen 60a, b 
weisen an ihrem unteren Ende (in Richtung auf die Dose 50) 
nach innen verlaufende Haken 60h auf, auf denen bei Fig. 
2a der Schieber 18 mit seinen Armen 19 aufliegt. 

Zur Montage wird, wie zu den Fig. la-c beschrieben, 
vorgegangen. Der Demontageschieber 60 wird ergriffen und 
nach unten, in Richtung auf die Dose 50 gefuhrt. Dabei wird 
das Gehause 12 mitgefuhrt, bis die Rastarme 14 in die Aus- 
nehmungen 54 einfedem. Alternativ kann die Montage auch 
durch Druck auf den Gehauseteil 120 erfolgen. Dabei wird 
der Demontageschieber 60 mitgefuhrt. Jetzt lost sich der 
Schieber 18 vom Zapfen 22 und gleitet aufgrund der Wir- 
kung der Federn 30 nach unten und sichert die Rastarme 14. 
Parallel entspannen sich die Federn 30 (Fig. 2b). 

Zur Demontage dient wiederum der Demontageschieber 
60, der nach oben (von der 50 weg) gefuhrt wird und mit sei- 
nen Haken 60h den Schieber 18 mitnimmt (Fig. lc, Id). 



Patentanspruche 

1. Kontakttrager (10) zur Steckverbindung mit einer 
zugehorigen Dose (50) bei gleichzeitiger Kontaktie- 
rung korrespondierender Kontaktteile (52) von Kon- 
takttrager (10) und Dose (50) mit folgenden Merkma- 
len: 

1 .1 im Kontakttrager (10) ist ein Schieber (18) an- 
geordnet, 

1.2 der Schieber (18) ist parallel zur Bewegungs- 
richtung des Kontakttragers (10) bewegbar und in 
Bewegungsrichtung des Kontakttragers (10) von 
mindestens einer Feder (30) beaufschlagt, 

1.3 der Schieber (18) wird von einem Organ (22) 
gehalten, das den Schieber (18) erst dann unter der 
Wirkung der Feder(n) (30) freigibt, wenn Rast- 
arme (14) des Kontakttragers (10), die in Steck- 
richtung des Kontakttragers (10) vorstehen, in 
korrespondierende Rastausnehmungen (54) der 
Dose (50) eingerastet sind und der Kontakttrager 
(10) seine vollstandige Steckposition gegenuber 
der Dose (50) erreicht hat. 

2. Kontakttrager nach Anspruch 1, bei dem sich die 
den Schieber (18) beaufschlagende(n) Feder(n) (30) 
mit einem Ende gegen den Schieber (18) und mit einem 
anderen Ende gegen den Kontakttrager (10, 120) ab- 
stiitzt. 

3. Kontakttrager nach Anspruch 1, bei dem das Organ 
(22) aus einem im Schieber (18) angeordneten Zapfen 
besteht, in dem ein mit dem Kontakttrager (10) verbun- 
dener Stift (12s) parallel zur Bewegung des Kontakttra- 
gers (10) fuhrbar ist. 

4. Kontakttrager nach Anspruch 3, bei dem der Zapfen 
(22) eine parallel zur Bewegungsrichtung des Kontakt- 
tragers (10) verlaufende, nach obene offene Axialnut 
(24) aufweist, entlang der der Stift (12s) fuhrbar ist. 



DE 100 35 726 A 1 BEST AVAILABLE OOP* 

5. Kontakttrager nach Anspru^pFbei dem der Zapfen 



(22) an seinem oberen Ende verdickt ausgebildet ist, 
wobei diese Verdickung (22v) im nicht gesteckten Zu- 
stand des Kontakttragers (10) in eine korrespondie- 
rende Ausnehmung (26) des Schiebers (18) eingreift 
und den Schieber (18) gegen die Wirkung der Feder(n) 
(30) gegen iiber dem Zapfen (22) festhalt. 

6. Kontakttrager nach Anspruch 3, bei dem Schieber 
(18), Zapfen (22) und Stift (12s) so ausgebildet und an- 
geordnet sind, daB der Stift (12s) bei vollstandiger 10 
Steckposition des Kontakttragers (10) gegenuber der 
Dose (50) eine Position relativ zum Zapfen (22) ein- 
nimmt, bei der der Zapfen (22) aus einer formschlussi- 
gen Verbindung mit dem Schieber (18) unter der Wir- 
kung der Feder(n) (30) gelost wird und der Schieber 15 

(18) aufgrund der Wirkung der Feder(n) (30) relativ 
zum Kontakttrager (10) nachgefiihrt wird. 

7. Kontakttrager nach Anspruch 3, bei dem der Zapfen 
(22) so angeordnet ist, daB er sich beim Steckvorgang 
des Kontakttragers (10) auf einein zugehorigen Lager 20 
(53) der Dose (50) abstutzt. 

8. Kontakttrager nach Anspruch 1, bei dem der Schie- 
ber (18) mindestens einen Ansatz (19) aufweist, der 
sich in eine von auBen zugangliche Offnung des Kon- 
takttragers (10) erstreckt. 25 

9. Kontakttrager nach Anspruch 8, bei dem der Schie- 
ber (18) mindestens einen, sich durch die Offnung des 
Kontakttragers (10) nach auBen erstreckenden Ansatz 

(19) aufweist. 

10. Kontakttrager nach Anspruch 8, bei dem der An- 30 
satz (19) senkrecht zur Bewegungsrichtung des Schie- 
bers (18) verlauft. 

11. Kontakttrager nach Anspruch 1, bei dem der 
Schieber (18) in Steckrichtung des Kontakttragers (10) 
vorstehende Verriegelungsarme (20) aufweist, die nach 35 
Freigabe des Schiebers (18) hinter die Rastarme (14) 
des Kontakttragers (10) gefiihrt werden und diese ge- 
gen unbeabsichtigtes Losen sichern. 

12. Kontakttrager nach Anspruch 11, bei dem die Ver- 
riegelungsarme (20) des Schiebers (18) so angeordnet 40 
und ausgebildet sind, daB sie unmittelbar vor Erreichen 
ihrer Sicherungsstellung gegenuber den Rastarmen 
(14) des Kontakttragers (10) eine zugehorige Kurz- 
schluBfeder zwischen den Kontaktteilen (52) der Dose 
(50) losen. 45 

13. Kontakttrager nach Anspruch 1 mit einem, den 
Schieber (18) und die den Schieber (18) beaufschla- 
gende(n) Feder(n) (30) mindestens seitlich ubergrei- 
fenden Demontageschieber (60), der an seinem, der 
Dose (50) zugewandten Ende einen korrespondieren- 50 
den Ansatz (19) des Schiebers (18) untergreift. 

14. Kontakttrager nach Anspruch 13, bei dem der De- 
montageschieber (60) eine solche Bauhohe aufweist, 
daB er die mindestens eine Feder (30) und die Feder 
(30) endseitig begrenzenden Bauteile (18, 19, 120) auf- 55 
nimmt. 
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